Krzysztof Suder Kosztorysowanie 30 - 045 Krakéw ul. Krélewska 78/7

o .

Zadanie:

Adres inwestycji:

Inwestor / Zamawiajacy:

Tom:

Branza:

Faza opracowania:

Kody CPV:

Instytucja opracowujaca
przedmiar:

Data opracowania:

Opracowat:

STREFA AKTYWNOSCI GOSPODARCZE] IGOLOMSKA - ZACHOD - BUDOWA
UKEADU DROGOWEGO KATEGORII GMINNE] W KLASIE DOJAZDOWE]
Z ODWODNIENIEM, OSWIETLENIEM TERENU, KANALEM
TECHNOLOGICZNYM, PRZEJAZDEM KOLEJOWYM ORAZ PRZEBUDOWA I
ZABEZPIECZENIEM KOLIDUJACE] INFRASTRUKTURY PODZIEMNE]: SIECI
ELEKTRYCZNYCH, WODOCIAGOWYCH JAKO UKEADU OBSLUGUJACEGO
DZIALKE 1/169 OBR. 20 NOWA HUTA PRZY UL. IGOLOMSKIE] W
KRAKOWIE

ul. Igotomska, Krakow

Prezydent Miasta Krakowa
dziatajacy przez pelnomocnika - Dyrektora Zarzadu Drég Miasta
Krakowa
31-586 Krakow, ul. Centralna 53

ORGANIZACJA RUCHU

PRZEDMIAR ROBOT

45316213-1 Instalowanie oznakowania drogowego
45233290-8 Instalowanie znakéw drogowych
45233221-4 Malowanie nawierzchni

34922100-7 Oznakowanie drogowe

Krzysztof Suder Kosztorysowanie
30-045 Krakoéw ul. Krélewska 78/7

KRAKOW pazdziernik 2022

Tel/fax. 0-12 294 71 95

Kom: 0501 702 661
e-mail: ks_kosztorys@ interia.pl

Nip; 677-167-15-11
ks_kosztorys@op.pl



Organizacja ruchu
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DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

DANE DOTYCZACE ORGANIZAC]JI I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY

5. CZESC C - POZYCJE PRZEDMIARU



Organizacja ruchu

CZESC A
WPROWADZENIE
WSTEP
1. TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest opracowanie przedmiaru na podstawie dokumentacji projekto-
wej, w ramach zadania:

STREFA AKTYWNOSCI GOSPODARCZE] IGOLOMSKA - ZACHOD - BUDOWA UKEADU
DROGOWEGO KATEGORII GMINNE] W KLASIE DOJAZDOWE] Z ODWODNIENIEM,
OSWIETLENIEM TERENU, KANALEM TECHNOLOGICZNYM, PRZEJAZDEM KOLEJOWYM
ORAZ PRZEBUDOWA I ZABEZPIECZENIEM KOLIDUJACE] INFRASTRUKTURY PODZIEMNE]J:
SIECI ELEKTRYCZNYCH, WODOCIAGOWYCH JAKO UKEADU OBSLUGUJACEGO DZIALKE
1/169 OBR. 20 NOWA HUTA PRZY UL. IGOLOMSKIE] W KRAKOWIEBUDOWA SIECI
KANALIZAC]I DESZCZOWE]

ORGANIZACJA RUCHU

2. CEL OPRACOWANIA
Opracowanie ma na celu szacunkowe ustalenie zakresu robét.
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest okreslenie szacunkowego zakresu robét zwigzanych z wyko-
naniem oznakowania pionowego i poziomego wraz z robotami towarzyszacymi w ramach inwestycji
wymienionej w punkcie 1.



Organizacja ruchu

CZESC B
ZALOZENIA PRZEDMIAROWE
1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe do sporzadzania kosztorysu inwestorskiego stanowia:

1.1. Dokumentacja projektowa,

1.2. Specyfikacja Techniczna Wykonania [ Odbioru Rob6t Budowlanych

1.3. Zatozenia wyjsciowe do kosztorysowania

1.4. Ceny jednostkowe robét podstawowych.

1.5. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju I Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie szczegdto-

wego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego. Dz.U. z 2021 r., poz. 2454

1.6. Srodowiskowe metody kosztorysowania robét budowlanych - ogélne zasady i wzorce kosztorysowania
SKB; wydanie II w 2017 r.

1.7. Ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych Dz. U. 2019 poz. 2019

2. ZAWARTOSC RZECZOWA ZESTAWIENIA ROBOT ZADANIA INWESTYCYJNEGO

. Bezposrednie wielko$ci i zakres wykonania robot zgodnie z projektem i zatoZeniami technicz-
nym i obmiarem wykonanym przez Biuro Projektowe.

3. METODA WYKONANIA PRZEDMIARU

3.1.Opracowanie obejmuje zestawienie planowanych robét w kolejnosci Specyfikacji Technicz-
nych.

3.2.0bliczenie i podanie ilo$ci ustalonych jednostek przedmiarowych wg obmiaru wykonanego
przy pomocg programu metriCAD oraz wg. obmiaréw wykonanych przez biuro projektowe

3.3.Podstawa naktadéw rzeczowych sg Kalkulacje Indywidualne.

3.4. Opis robo6t i opis czynnosci wchodzacych w zakres rob6t sporzadzony przed wykonaniem ro-
b6t na podstawie opisu technicznego, Specyfikacji Technicznych.

4. DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Roboty beda prowadzone zgodnie z zatoZeniami technologicznymi zawartymi w dokumentacji,
Specyfikacjach Technicznych oraz przepisami BHP. i Ppoz

6. DANE DOTYCZACE ORGANIZAC]I I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY, ZASADY I SPOSOB
REALIZAC]I, ZASADY POKRYWANIA KOSZTOW

1. Koszty Projektu Organizacji i Zagospodarowania Placu Budowy pokrywa Wykonawca.

2. Doprowadzenie wody, energii elektrycznej, linii telefonicznej do placu budowy - na koszt
Wykonawcy.

3. Dojazdy do placu budowy i koszty pozyskania materiatléw - pokrywa Wykonawca.
4. Obiekty i urzadzenia w obrebie placu budowy, ktérych koszt wykonania pokrywa Wykonawca:
- linie rozprowadzajace, wodociggowe, energetyczne i inne,
- sktadowiska materiatéw, wiaty, zaplecze socjalne,
- place manewrowe i dojazdy do sktadowisk,
- koszty transportu wewnetrznego

- 5.Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca,
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CZESC C
POZYCJE PRZEDMIAROWE



przedmiar robét.puz ORGANIZACJA RUCHU

Spis dzialéw przedmiaru robot

Nr Nazwa dziatlu robét

11 Oznakowanie poziome

12 Oznakowanie pionowe

BIMestiMate5 (C) Datacomp IT 1994-2022 stronanr: 1
(lic. 0004E759)




przedmiar rob6t.puz

ORGANIZACJA RUCHU

Przedmiar roboét

Nr Podstawa STWiOR/Kod Opis robot Jm | Ilos¢
indywidualny
Kosztorys ORGANIZACJA RUCHU
1 Grupa D-07.00.00 OZNAKOWANIE I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1.1 |Element D-07.01.01. Oznakowanie poziome
1.1.1 |ATU4/204/1 oznakowanie poziome jezdni grubowarstwowe, linie segregacyjne i
krawedziowe - nazimno, za pomoca mas chemoutwardzalnych
grubowarstwowych wykonywane mechanicznie, oznakowanie gtadkie
m2 | 86,108
1.2 |Element D-07.02.01. Oznakowanie pionowe
121 |[KNR231/702/1 montaz stupkéw do przymocowania tablic znakéw drogowych; wykonanie
KNR223/308/ 1 fundamentéw betonowych z betonu zwirowego dlazamontowania stupkéw do
przez analogie oznakowania pionowego - przyjeto 0,0375 m3/ szt betonu do wykonanie
fundamentu szt 10,000
1.2.2 |[KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu A - znaki $rednie
szt 7,000
123
szt 2,000
124
szt 7,00
125
RAZEM:: 5,000|szt 5,000
126
RAZEM:: 5,000|szt 5,000
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